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عنوان طرح :  
ميني زیردریایي تحقيقاتي

مبتكر :  
محمدحسین گیاهي 

   طرح  میني  زیردریایي تحقیقاتي، پیاده سازي سیستمي ج��دید براي تغ��ییر عم�ق 
زیردریایي ها بر روي یك زیر دریایي مدل است. این زیر دریایي نوعي ربات زیر آبي است 

که با هدف تسهیل در اجراي عملیات هاي زیر آبي، طراحي و ساخته شده است.
    سیستم نوین تغییر عمق بر اساس تغییر حجم و به تبع آن تغییر نیروي شناوري، نسبت 
به سیستم هاي معمول امروزي که بر اساس تغییر جرم کار مي کنند از مزایاي منحصر 
به فردي از جمله عدم ایجاد حباب در حین تغییر عمق، عدم نیاز به شارژ مخازن هواي 
فش��رده، عدم نیاز به لایه روبي مخازن آب، دقّت بالا به س��بب به کارگیري سیال مایع و 

ایمني هر چه بیشتر در صورت آسیب دیدگي برخوردار است. 
   از قابلی��ت ه��اي این زیر دریایي مي توان به قدرت مانور خوب، توانایي حفظ و بازیابي 
به س��رعتِ تعادل، حفظ تعادل افقي به طور دقیق با به���ره گیري از سیس��تم خودکارِ 
تشخیص تعادل، تغییر دقیق عمق به دو صورتِ استاتیکي و دینامیکي و نمایش تصاویر 

ویدئویي به صورت مستقیم اشاره کرد.
   پمپ هیدرولیك، دو عدد پیس��تون و سیلندر، مخزن روغن، موتور_ پمپ، شیر برقي، 
کپسول هاي هوا، سیستم جیوه، موتورهاي بالانس، موتور هاي قوي پیش ران، پره هاي 
آلومینیومي، باتري هاي 12 ولتي قابل شارژ و باله هاي هدایت کننده از جمله تج�هیزات 

به کار رفته در این زی���ردریایي هستند.
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