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     این طرح ش��امل طراحي و س��اخت رباتي دوپا، راه رونده با ارتفاع 100س��انتي متر با 
15 درجه آزادي اس��ت که بتواند برخي حرکات و فعالیت هاي انس��ان از قبیل راه رفتن 
و چرخیدن به طرفین را انجام داده، توانایي دریافت، تشخیص و اجراي برخي دستورات 
دیداري مانند حرکات پانتومیمِ اش��اره به چپ و اش��اره به راس��ت و نیز برخي دستورات 

شنیداري مانند دستور به جلو رفتن و ایستادن را داشته باشد.
     در مفاصل و درجات آزادي این ربات به جاي به کارگیری  موتورهاي سرو، از موتورهاي 
DC استفاده گردیده که توسط مدارهاي الکترونیکي طراحي شده، بازخورد پتانسیومتر 
و با استفاده از الگوریتم کنترل PID دیجیتال به سرو با دقت بالا تبدیل شده اند. خطاي 
0/75درجه مي باشد، هم چنین هزینه تمام شده تولید این سِرو  متوسط در این موتورها̊ 
موتورهاي بومي 15 برابر کمتر از هزینه تهیه سِ��رو موتورهاي صنعتي مشابه آمریکایي 
مي باشد. با تکیه بر این دستاورد ربات مذکور توانایي راه پیمایي و حفظ تعادل بر روي یك 
پا در مدت زیاد را پیدا نموده است که از این حیث در سطح کشور بدون رقیب مي باشد.   
 )Gyroscope(در بحث کنترل و ناوبري ربات نیز   از سنسورهاي سنجش سرعت زاویه اي     
و س��نجش شتاب خطي )Accelerometer( استفاده شده که یکي از عوامل ساده کردن 
معادلات دینامیکي لازم براي ناوبري سیستم مي باشد و از این حیث نیز اقدامي نو در سطح 

کشور در زمینه ربات هاي انسان نما مي باشد. 
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