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چكیده:
علـم بايومتیـك يـا بـه عبـارت ديگـر بیونیـك كـه به طـور خاصـه می تـوان آن را سـاختن مدل هايی 
بـرای حـل مشـكات فنی خود با بهره گیری از سـاختار زيسـت شـناختی تعريف كرد در سـال 1961 برای 

اولیـن بار توسـط يـك دانشـمند آمريكايی مطرح شـد.
امـروزه حجـم عمـده ای از اختراعـات بشـر را می تـوان بهـره گرفتـه از مدل هـای زنـده دانسـت. برای 
مثـال، هواپیماهايـی كـه بـا توجـه بـه سـاختار بـدن پرنـدگان سـاخته شـده اند يـا رادارهايی كه براسـاس 

سیسـتم راداری خفاش هـا كار می كننـد.
در علـم رباتیـك نیـز بـرای بهبـود و ارتقا بخشـیدن به توانايـی ربات هـا در حركت كردن، چسـبیدن به 
سـطوح، بـالا رفتـن از ديـوار و... از موجـودات زنـده به خصـوص حشـرات الگـو بـرداری می شـود. يكی از 
حشـرات خـارق العـاده بـرای اين منظور سوسـری اسـت كـه در اين طرح بـر روی يكی از علل چسـبندگی 

پـای حشـره و همین طـور كنتـرل آن مـورد بررسـی قرار گرفته اسـت.

سوم فیزيک و نجوم

● طراحان: زهرا افشار و شقايق حسن زاده
● استان: شهرتهران

● واحد آموزشي: دبیرستان فرزانگان 1 منطقه6
● دبیران راهنما: سعید اکبرزاده و روزبه فرهودي

ساخت نمونه آزمايشگاهی بررسی چسبندگی آرولیوم پای سوسری


