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  چكیده طرح: 
ایــن مكانيــزم از تعــداد مشــخصی قطعــات كوچــك تشــكيل گردیــده اســت كــه با شــكل خــاص سوار  شدنشــان، 
ــا بوســيله دو  ــادر اســت ت ــن مفصــل ق ــد. ای تشــكيل یــك مفصــل واحــد و مكانيزمــی دو درجــه آزادی را می دهن
ــن دو  ــر ای ــد. عــلاوه ب ــدون داشــتن نقطــه كــوری ب پيمای ــم كــره را ب ــك ني محــور اونيورســال تمامــی فضــای ی
درجــه آزادی دو محــور در راســتاهای دیگــر قــرار دارنــد تــا شــمار درجــات آزادی كلــی را در ایــن مكانيــزم افزایــش 
ــردان  ــای گ ــی، ميزه ــد هوای ــد در ســكوهای پدافن ــن طــرح مي توان ــی بخشــند. ای ــرد آن را فزون و در نتيجــه كارب
ــی  ــای صنعت ــزار و ربات ه ــين های اب ــور ماش ــد مح ــای چن ــكاری، كلگی ه ــرفته جوش ــع پيش ــاس در صنای و حس
ــزر،  ــی، اســتفاده در ربات هــای جوشــكار لي ــع مختلــف در نقطــه یاب ــه طيــف گســترده صنای ــا توجــه ب می باشــد. ب
رنــگ پــاش، بــرش واتــر جــت، درزگيــری و ...كاربــرد فــراوان خواهــد داشــت. مكانيــزم بــا دو محــور اونيورســال كــه 

ــن طــرح مي باشــد. ــد از ویژگي هــاي ای ــم كــره كار كن ــك ني ــد در تمامــی فضــای ی بتوان
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