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ACEDEMO عنوان طرح: ربات ديوار نورد•
•طراحان: علی سيوندی پور ، محمد رضا زنگی آبادی و عليرضا جودان

•استان: كرمان
•واحدآموزشي: هنرستان رسالت كرمان

•واحد همكار: پژوهشكده تعليم وتربيت كرمان
•استاد/دبير راهنما: عاطفه قربانی

•سطح: دانش آموزی

چكيده طرح:
اي��ن روب��ات بر مبنای تخليه هوا و خاصيت چسبندگی به كمك شش بازو عمل می كند. اين روبات بر روی سطوح 
عم��ودی صيقل��ی چسبي��ده و با تعويض متوالی بازوها و ايج��اد مكش و تخليه هوا و تكرار اي��ن عمل به حركت ادامه 
می ده��د. در بخ��ش الكترونيك از ميكروكنترلر و درايور مدولاسيون ع��رض پالس )PWM( استفاده شده است. برای 
راه اندازی موتور از پل H و تراشه L298 استفاده شده است. همچنين سامانه طراحی شده، مجهز به قطب نما و رابط 
بلوت��وث و موتور DC گيربك��س دار است. استفاده از بلوتوث به منظور ارتباط بين رايان��ه و روبات است كه با پروتكل 
سريال به ميكروكنترلر ارتباط برقرار می كند. به منظور كاهش تزويج نويز بخش موتور به ساير بخش های الكترونيكی، 

از اپتوكوپلر استفاده شده است. 

رتبه سوم برق و الكترونیك


