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•عنوان طرح: سيستم هوشمند تنظيم زاويه
•طراح: محبوبه محمود دهنوی

•استان: اصفهان
•واحدآموزشي: دبيرستان شاهد حضرت مهدی)عج( ناحيه 5 اصفهان

•استاد/دبير راهنما: رضا رحمانی
•سطح: دانش آموزی

 چكيده طرح:
در اي��ن ط��رح از آراي��ه  ای از حسگرهای نوری كه توسط شيارهايی زاويه ديد هر ي��ك از آن ها محدود شده است، 
استفاده می شود. با طراحی بخش بدنه دستگاه، زاويه ديد هر حسگر حدود 20 درجه تنظيم شده است. در اين سامانه با 
جابه ج��ا ش��دن فرستنده فروسرخ، حسگری كه در زاويه ديد آن قرار می گيرد، پرتو  را دريافت و متناسب با آن، سيگنال 
مربوط به منظور حركت چرخشی موتور ارسال می شود. اين سامانه روی دستگاه های مختلف قابل نصب است و نمونه 
ارائه شده، روی تلويزيون آزمايش شده است. يكی از ويژگی های مهم اين سامانه، مستقل بودن عملكرد آن نسبت به 
ن��وع مدولاسي��ون و دوره كار آن است. چرخش بخش مكانيك با ي��ك موتور گيربكس دار 10RPM DC و با فرامين 
دريافتی از ميكروكنترلر AVR انجام می شود. حسگرها با استفاده از ميكرو به صورت دائمی جاروب شده و با تحريك 

يكی از آن ها، با استفاده از درگاه سريال، سيگنال راست گرد يا چپ گرد ارسال می شود.   
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