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رتبه اول روباتيک  
 

                                                                                                 
 عنوان طرح: روبات استوانه اي گام رو     

 طراحان : سينا پازوكيان -  سعيد فيروز بهر افضل 
 استان: قزوین                                                      

 واحدآموزشي: امام خميني )ره(  شهرستان آبيک                             
 سطح: دانش آموزي 

چكيده طرح :
     ساختار اين روبات متشكل از دو نيم استوانه است كه امكان حركت بر روي همديگر را دارند. نيم استوانه ها 
داراي سامانه حركتي به كمك چرخ و موتورهاي مربوط هستند. اما در صورت برخورد به مانعي كه امكان حركت 
چرخ وجود نداشته باشد، يك نيم استوانه مي تواند بر روي نيم استوانه ديگر حركت كرده و از مانع عبور كند. 
اين كار توسط يك بازو كه در بيرون روبات تعبيه شده است انجام مي شود. علاوه بر اين، به دليل انعطاف پذيري 
نيم استوانه ها، قابليت كنار زدن بارهاي ناخواسته كه بر روي روبات سقوط كند را دارد )تا حدي(. در مجموع، 
سامانه حركتي جديد و خلاقانه است و در صورتي كه طرح بهينه شود، مي تواند از كارآيي مناسبي برخوردار 
باشد. به عنوان مثال، از كاربرد روبات، يك دوربين بر روي روبات نصب شده است كه مي توان تصوير محيط را 

به كاربر ارسال نمود و با حركت نيم استوانه ها مي توان ميدان ديد دوربين را تغيير داد.


