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رتبه سوم پژوهش هاي توسعه اي
 

 پژوهشگر: مصطفي حسنعليان
 MAV عنوان طرح: سيكل طراحي هواپيماهاي بدون سرنشين ریز پرنده ها 

 استاد راهنما: دكتر محمود اشرفی زاده
 دانشگاه همكار: دانشگاه صنعتی اصفهان

چكيده طرح: 
در اين طرح به بررسی انواع پرنده های بدون سرنشين و كاربرد های آن ها پرداخته شده و سپس ضمن بررسی روش های 
مختلف طراحی، روش نوينی براي طراحی ريزپرنده های ارائه شده است. تمركز اين روش، در بهينه سازی هندسه 
 )Micro Air Vehicle( طرح مورد توجه است. طرح ارائه شده يك روش طراحی ريز پرنده های بدون سرنشين
MAV مي باشد. اين سيكل نوين با بيانی فلوچارتی كه در برگيرنده كليه مباحث موجود در طراحی هواپيما شامل 
مباحث آيروديناميكی، كنترل و پايداری، ساخت و اتوپايلت مي باشد روشی سريع و دقيق در طراحی اين ريزپرنده ها 
ارائه مي دهد. در اين سيكل شروع طراحی با چهار فرآيند شامل، تعريف مأموريت و نقشه پروازی و تحليل و آناليز 
نقاط مسير، تعيين همزمان شكل پلن فرم و نسبت منظری، شبيه سازی آناليز قيدی و تخمين وزن برای اين ريز 
پرنده ها به طور همزمان و به صورت ارتباطی صورت مي پذيرد. از نكات قابل توجه الگو گيری از طبيعت به ويژه 
پرندگان و به كارگيری روش های جديد براي تخمين يا تعيين پارامترهای ذكر شده مي باشد. در اين طرح سيستم 
لانچر هوشمندی براي پرتاب ريزپرنده های MAV طراحی شده كه اين سيستم با توجه به شرايط محيط پروازی 

و ويژگي های هواپيما، سرعت اوليه لازم را براي پرتاب به هواپيما مي دهد.


