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مصطفی صباغیان
 مهرزاد صارمی  
استان: 
سمنان
سطح:
  دانش آموزی
واحد آموزشی:

مرکز استعدادهای درخشان 
شهید بهشتی سمنان

چکیده طرح :

 عنوان طرح :   روبات دولینکي هدايت مستقیم و غیرمستقیم 
  

      اين روبات از دو بازو تشــكیل شده است که يكي قابلیت چرخش 360 درجه و 
ديگري به میزان 180 درجه را دارد.

بخش هاي اصلي اين روبات عبارتند از:                                                                                             
- بــازوي دولینكي که يكي، به پايه ي ثابت وصل بــوده و 360 درجه آزادي دارد و 
ديگري که به انتهاي بازوي اول وصل است و داراي 180 درجه آزادي است.                                                                                                         
- نرم افزار علاوه بر شبیه ســازي حرکت و نیز موقعیت بازوها، آنها را به روبات اعمال 

مي کند.
- دو موتور که محرک بازوها هستند.

- دو میكروکنترلر AVR براي تبديل ســیگنال آنالوگ پتانسیومترها به ديجیتال و 
کنترل دو موتور سروو و پله اي طرح ارائه شده، اين قابلیت را دارد که بر اساس يک 
تصوير با فرمت تعیین شده که در حافظه ذخیره شده است، مسیر مشخصي را براي 
روبات مشــخص نمايد و بر اســاس آن، روبات حرکت کند و يا بازوها را به نقطه ي 

خاصي هدايت کند.  
 

نيک و لكتر ا و  ق  بر م  ســو تبه  ر   


