
نوسانگر ترمواکوستیک برپایه سیکل استرلینگ

در این طرح برای اولین بار ســیکل اســترلینگ با اســتفاده از علم اکوســتیک و ذرات درون یک لوپ بســته تولید شــده و سپس 
موتور اســترلینگ ترمواکوستیک طراحی و ساخته شده است. به بیان بهتر، بر خلاف موتورهای استرلینگ  قدیمی )که سیکل 
ترمودینامیکی درون آنها با کمک پیســتون های قدرت و جابه جاگر تشــکیل می شــوند(، سیکل اســترلینگ با استفاده از علم 
اکوستیکی و نوسانات فشــار ذرات درون یک لوپ بسته تولید شده اســت و در نهایت منجر به یک حرکت رفت و برگشتی شده 
که باعث تولید الکتریســیته خواهد شــد. در صــورت وجود یک منبع گــرم و یک منبع ســرد در یک لوپ بســته، می توان امواج 
اکوســتیکی رونده که تشکیل یک سیکل استرلینگ می دهند را تولید نمود؛ چرا که در این شرایط دو ذره از هوا نسبت به هم با 
اختلاف فاز نزدیک 90 درجه نوسان خواهند کرد که دقیقا مانند رفتار پیستون ها در موتورهای استرلینگ قدیمی می باشد. با 
استفاده از این رویکرد، در این موتور برای اولین بار تمام لینک های مکانیکی، پیستون و اجزای متحرک حذف شده است و این 
باعث کاهش هزینه ساخت و افزایش رقابت پذیری نمونه صنعتی آن خواهد شد. دیگر مزیت این موتور فرکانس کاری بالای آن 
نسبت به دیگر نمونه های موتورهای استرلینگ می باشد. خود راه انداز بودن و عدم نیاز به تعمیر و نگهداری اساسی )به دلیل 
نبود لینک های مکانیکی و اجزای متحرک در ســاختار موتور( از دیگر مزیت های این موتور می باشد. این نوسانگر توانایی کار با 
هرنوع سوخت مانند انرژی خورشیدی، سوخت هسته ای و... را دارد. از طرفی حذف تمام اجزای متحرک در موتور منجر خواهد 
شد که بازده اسمی موتور برخلاف صفحات خورشیدی بعد از مدتی افت نکند و ثابت بماند. دیگر مزیت این نوع موتور مربوط 
به تولید توان بالا )در مقیاس صنعتی( در یک مساحت کوچک می باشد و به بیان دیگر می تواند چند برابر صفحات خورشیدی 

در یک فضای کوچک انرژی خورشیدی را به انرژی الکتریکی تبدیل کند. 
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